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@4 Highlights

Vollstandig webbasierte Navigationssoftware Fur Boote
Kartendarstellung auf Kachelbasis wie bei Google Ma ps
Lauft als Server auf Raspi —
Auch als eigenstandige Android App verfu_;gba;,;.s
NMEA Multiplexer integrient N Y
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i Funktionen

Navigation auf kleinen Geraten wie Handy oder Tablet moglich

AUF 7"-Gerate optimiert %
Auf 107-Gerdten ideal einsetzbar z.B. Android Autoradio (Siehe hier) -

Androeid (GPS Speed Wind, Tlefe AIS)
NMEAO183 tauglich ._
NMEA Multiplexer und WILAN-Gateway mtegri. v

Mit Actisense-Konverter auch NMEAZOOO f‘/_)JI‘
Ankeralarm
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?ﬁ“ Funktionen

Trackaufzeichnung
Routenplanung

Nutzung der Rasterkarten (BSB, NV, alles was sich per Download uber_mo"
atlas creator bekommenilasst...)

Minimaler Installationsaufwamnd
Klein, geringer Stromverbrauch

Erweiterbar(Plugins finrden Server und dle r), CSS ,—\CJ_Jr)l‘JOH Jz)\zl SeFine FUr
eigene Anzeigen) 4
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?ﬁ"" Varianten

Raspberry mit Tablets/Computer tiber WLAN
Raspberny mit eigenem Bildschirm (avnav-touch)

Android ,standalone”
Androeid Master/Slave .3
Windoews/Linux Desktop (Konvertie&" Uriel Nevieztlor)

Raspberry als NMEA-Multiplexer/WLAN Gateway .



Autopilot

Nmea 0183

Nmea 0183
Log
Lot

Ubersicht Raspberry

Raspberry
AvNav Server

10S, Android,
Windows...
Browser

OpenCpn,
InavX,
Isailor...

pst



'@\““ Raspberry

Klassisches Setup oder Avnav-Touch (mit Bildschirm)
NMEAOQ183 uber USB-Seriell Wandler
GPS, AlS,Autopilot,Log, Lok, Wind...
NMEA Multiplexer

Daten iber WLAN:

AvNav App Im Browser
TCP/UDP Daten fir andere rjsprogramme




Android Master Slave

Android
Master
Hotspot

START BROWSER

Bluetooth

Android, 10S, Windows, Linux...



s Android

Einzelanwendung

Master-Slave Modus |
Karten nur auf Master erforderlich
Master mit Hotspot oder in gemeinsamem WLAN!

gias,

AvNav App auf Master undiverschiedeneniSlayve SMo Jlic'n
Master mit Dateninput Gber USB, Blueto
Als Slave auch Gerate ohne GPS



=

Rasterkarten
z.B. BSB

( \ N
<<ﬁ;lnternet

A
Y
)

Karten

“) Mobile Atlas
Creator

Avnav Windows

AvNav
Android

' Raspberry




&\"4 Karten bereitstellen

Rasterkarten, Format gemf

Karten herunterladen (z.B. OpenSeamap) mit Mobile Atlas :
Creator o

Karten konvertieren (z.B. firei verfiigbare BSB Ka_rt"

Konvertierung und Herunterladen auF ruJé "rop — 7.5,
Avnav Windows -

Von dort per USB/(Android), e’mrca odar lr=App=Unlozd
auff Raspberry |



D 3.4mm
C 3.40m

T-00:27:38h

MR
54°16.48'N,
013°33.30'E

Navigationsansicht

Zentrieren der Karte auf
Bootsposition

North-Up, Course-Up
Navigationskreise

Wichtigste Daten angezeial
Anzeige anpassban (InhelE Gnolse)

N

AlS Infformatiehnentung
Dapstelliing

e

o ; -
5’;‘: = € W v
e s



[Center
54°14.97'N,
013°33.52'E

0+/0.00 4

192/1.50m

D 3.8mm
C3.20m

T00:08:24n

Einfache Wegepunkt-Navigation

Kartenmittelpunkt auf Ziel
schieben

Wegepunkt Button klicken
Fertig

Anzeige von ETA, DST, BRG,
Name, Position desARE

"
G

ey




Mg Routen Erstellen

Mittelpunkt auf
gewunschtes Ziel schieben

+ Button klicken
Mehrfach Wiederhoelen
—0 zum Starten

Anzeige Lange, ETA,... =

o s ey
5’;“: = € W v
:Fr, e



Routen Bearbeiten

Umbenennen, Speichern,

Laden

Umkehren
L6schen
Punktebearbeiten

it
At



AIS Anzeige

Anzeige auf der Haupseite
fUr nachstes Ziel

Name FENNO SWAN

Detailanzeige nachiKlick
Zentrieren der Karte auff AlS
T Ziel

Wechsel zur Liste

TCPA(h:min:sec) 00:14:53

o



33 Targets || sorted by Cpa

249128000 FENNO SWAN
P Dst: 1.5nm C 0.00nm Tepa: 00:12:47h
og: 276° Sog Okn Hdg: 208°
9HLI9 Dest: GREIFSWALD

211488770 HEDI

Dst: 1.8nm Cpa: 0.32nm Tcpa: 00:15:44h
Cog: 26° So 0.1kn Hdg 198°

Type: Pleasure Call: DFOA Dest: unknown

211559530 FRIESLAND
Dst: 3.0nm C 1.7nm Tcpa: 00:22:06h
og: 0° Sog: 0.0kn Hdg: 242°

Other Call: ?2??? Dest: unknown

211233860 GEO-X

Dst:  6.6nm 6.6nm Tcpa: -00:39:12h
352° Sog: 0.0kn Hdg: 75°
PortT DLKD LUBMIN

AlS Liste

Liste aller Ziele (Entfernung
einstellbar

Sortierung
Informationen zuljedem Ziel
Wechsel zur Detailanzeige




st Dashboard

Grof3e Anzeigen

2 Spalten mit wahlbarem
Inhalkt

Mehrere Seiten
konffigurierbar

Anpassung UPERSENNIDALE]

e

PEa] ; A
b - e
% Petany



ﬁ" Nachtmodus e

Einstellbarer Dimm
@ Nachtfarben



m’" Ankeralarm

Alarm Fir wahlbaren Radius

Alarmhandling aufdem
Server (Tablets konneniaus
S=11p) r
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?ﬁ"" Weitere Funktionen

Einstellungen Fir viele Parameter
Download von aufgezeichneten Tracks, NMEA logs
Up- und Downloadiven Reuten, Karten
Server-Status G SN
Einrichtung von Verbindungen zu exter NIANS
Herunterfahren des Server




s Konfiguration (Server)

L]

Android: Raspberry
Einstellung Gber Settings Xml Datei
Seite |

NMEA/AIS Quellen
Arbeitsmodus
Verzeichnisse




?ﬁ"" Anpassung

|Layout (json Datei):
Definition der Anzeigen fir Navigationsseiten und Dashboard

Tastenbelegungen
Einstellungen Fir die App (z.B. Font—Grossen)
VVerschiedene Varianten speicherbar

CSS/Javascript
Anpassung des Aussehens per CSS
Definition eigener Anzeigen GI‘JJ‘JJ’) e Javeserive



?ﬁ"’ Anpassung - Plugins
Python code fir den Server:
Einspeisen von NMEA Daten (z.B. von Temperatursensor)
Dekodieren von NMEA Daten
Auslesen von NMEA Daten
Einspeisen von Daten fir die App

Java script code und/CSS far die App_,%
Definition eigener Anzeigen e
Anpassung des Aussehens



?ﬁ‘“ Software Struktur

Server und Konverter: Python code
WebApp: Javascipt (ReactJs)

Android: Java Codei (dazu die WebApp)
Windows: C# Windows Forms

Verfiigbar als Pakete (Debian Linux), In .
Raspberry Images und/im Google Play-f




ﬁ‘*‘ Links

Beschreibung

B st A A B E RV B G E P E/ SOlitWane)avnav/indexsphp.

Download! (letzte) stabile Version

necos/fwwwawellanvegalinat/softwara/avnay/downloads/ralazsa/latast/

Android App im Store

feensy//olay.googla corr/stora/anns fdatails?id=da, wallarnvaqgalavnay, maindhl=ds

Source Code auf GitHub

neens://gicnun,cor/wallanveocal/zvnzy

Diskussion im Segeln Forum

REEDS: //www sagalp=forunda/vozrdd 94-noottacnnil/poard35-alaliril- und ctronik/43757-raspberry-pi-als-bordcormputer-spielzeug-fiir-den-
WinEyZnehlER= ;



http://www.wellenvogel.net/software/avnav/index.php
http://www.wellenvogel.net/software/avnav/downloads/release/latest/
https://play.google.com/store/apps/details?id=de.wellenvogel.avnav.main&hl=de
https://github.com/wellenvogel/avnav
https://www.segeln-forum.de/board194-boot-technik/board35-elektrik-und-elektronik/43757-raspberry-pi-als-bordcomputer-spielzeug-f%C3%BCr-den-winter/?highlight=
https://www.segeln-forum.de/board194-boot-technik/board35-elektrik-und-elektronik/43757-raspberry-pi-als-bordcomputer-spielzeug-f%C3%BCr-den-winter/?highlight=

Software Struktur Server

Anav Server

Http port&)BO

Bluetooth

Plugin Interface:
A: Store NMEA Data
¢ B: Read NMEA Data
C: Store decoded NMEA Data

TCP port 34567 D: Read decoded NMEA Data




s Lizenz/Hinweis/Kontakt

Lizenz: MIT
Kontakt: , Segeln Forum: wellenvogel

Hinweis:

Ich kann keine Garantie flr die Funktion der App
tubernehmen, insbesondere die Nutzung zu X

Navigationszwecken geschieht auf eigenes Risiko. In jedem
Falle empfehle ich einen intensiven Test der Genauigkeit
der Darstellung und des verwendeten Kartenmaterials.
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